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Abstract of DE1 9503526 

A hammer drill or percussion hammer has a 
detachable vibration-damped handle 
arrangement. The handle arrangement 
comprises a U-shaped handle element 21 
connected to a mounting element 24 via vibration 
damping members 30,31 located in the region of 
legs 22,23. The damping members may be a 
combination of a pivot 31 and a spring element 
32 or may comprise an elastomeric material. The 
mounting element is attachable to the casing of a 
tool by means of fastening screws 27. The 
handle arrangement may be retro-fitted to tools 
having no vibration damping. 
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) Bohr- und/oder Schlaghammer mit abnehmbarem vibrationsgedampften Handgriff sowie 
vibrationsgedampfte Handgriffanordnung fur elnen Bohr- und/oder Schlaghammer 

) Der erfindungsgemaSe Bohr- und/oder Schlaghammer 
mlt Vibrationsdampfungseinrichtung iat mlt einer abnehm- 
baren Handgriffanordnung (20) versehen. Die Handgriffan- 
ordnung (20) weist einen Handgriff (21) auf, der uber eine 
VlbratlonsdSmpfungseinrichtung (30) mit einem Montage- 
kdrper (24) verbunden ist. Der Handgriff (21) 1st etwa 
U-fdrmig geformt, wobei die Vibrationsdampfungseinrich- 
tung (30) im Bereich von Schenkeln (22. 23) an der 
Obergangsstelle zum Montagekdrper (24) angeordnet ist 
Aufgrund der Austauschbarkelt der Handgriffanordnung (20) 
kdnnen Handgriffe (21) unterschiedlicher Vlbrationselgen- 
schaften an das Maschinengehause (11) angesetzt werden. 
Bereits vorhandene Bohr- und/oder Schlaghammer kdnnen 
be! Bedarf mit einer wirksamen Vibrationsdfimpfung nach- 
gerOstet warden. 
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Beschreibung eine Zuleitung 15 mit Antriebsenergie versorgt wird 

Darflber hinaus befindet sich innerhalb des Maschinen- 
gehiuses 11 ein Schlagwerk 16, mittels dessen Schlage 
Stand der Technik auf ein in den Werkzeughalter 13, in Fig. 1 nicht darge- 

5 stelltes Werkzeug, ausfibbar sind Der Bohrhammer ist 
Die Erfindung geht aus von einem Bohr- und/oder im Beispielsfall wahlweise als reiner Schlaghammer, als 
Schlaghammer nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1 kombinierter Schlaghammer mit Uberlagerter drehen- 
bzw. von einer Handgriffanordnung far einen Bohr- der Antriebsbewegung des Werkzeuges sowie als reines 
und/oder Schlaghammer nach dem Oberbegriff des An- Bohrgerat ohne Schlagbewegung betreibbar. Selbstver- 
spruchs 7. Es ist schon ein Bohr- und/oder Schlagham- io standlich kann die Erfindung auch an einem reinen 
mer mit vibrationsgedampftem Handgriff bekannt Schlaghammer ausgeffihrt sein. 
(DE 31 21 882 C2), welcher an einer Obergangsstelle An das Maschinengehause 11 ist an seiner dem Werk- 
zwischen dem Handgriff und einem Maschinengehause zeughalter 13 abgewandten Seite 25 eine Handgriffan- 
D&mpfungselemente zur Schlagdampfung aufweist Die ordnung 20 ansetzbar. Die Handgriffanordnung 20 be- 
Ausgestaltung der Dampfungselemente erfordert eine 15 stent aus einem Handgriff 21, der etwa U-formig ausge- 
spezielle Ausbildung von Maschinengehause und Hand- bildet ist und der fiber Schenkel 22, 23 mit einem etwa 
griff, welche nur bei Neukonstruktionen berflcksichtigt plattenfdrmigen Montagek6rper 24 verbunden ist Der 
werden kann. Das Nachrtisten bereits vorhandener, oh- MontagekSrper 24 ist passend zu der hinteren Seite 25 
ne vibrationsgedampften Handgriff ausgerfisteter Bohr- des Bohrhammers 10 geformt Zusatzlich sind Ver- 
und/oder Schlaghammer mit einer derartigen Vibra- 20 schraubungsstellen 26 am Maschinengehause 1 1 vorge- 
tionsdampfungseinrichtung ist nicht m&glich. Darttber sehen, die zum Festschrauben des Montagekflrpers 24 
hinaus kann die Vibrationsdampfungseinrichtung des mittels Befestigungsschrauben 27 am Maschinengehau- 
Bohr- und/oder Schlaghammers nicht auBer Kraft ge- se 11 dienen. Am Montagekdrper 24 ist auf der dem 
setzt werden. Handgriff 21 zugewandten Seite zwischen den Schen- 

25 keln 22 und 23 ein Schiebeschalter 28 angeordnet, mit- 
Vorteile der Erfindung tels dem der Antriebsmotor 14 des Bohrhammers 10 an- 

bzw. abschaltbar ist 

Die erfindungsgemaBe Handwerkzeugmaschine mit In Fig. 1 ist die Handgriffanordnung 20 vom Maschi- 
den kennzeichnenden Merkmalen des Anspruchs 1 bzw. nengehause 1 1 getrennt dargestellt Durch Ansetzen der 
die erfindungsgemaBe Handgriffanordnung ffir einen 30 Handgriffanordnung 20 an die hintere Seite 25 des Ma- 
Bohr- und/oder Schlaghammer mit den kennzeichnen- schinengehauses 11 und entsprechendes Einschrauben 
den Merkmalen des Anspruchs 7 hat demgegenttber den der Befestigungsschrauben 27 in den Verschraubungs- 
Vorteil, daB die neuartige Vibrationsdampfung sowohl stellen 26 laBt sich die Handgriffanordnung 20 mit dem 
bei neuen Geraten einsatzbar, als auch bei bereits vor- Maschinengehause 11 fest verbinden. 
handenen, keine Vibrationsdampfung aufweisenden 35 Die Handgriffanordnung 20 ist mit einer Vibrations- 
Bohr- und/oder Schlaghammern durch einen entspre- dampfungseinrichtung 30 versehea Im in Fig. 1 darge- 
chenden vibrationsgedampften Handgriff nachrustbar stellten Ausffihrungsbeispiel besteht die Vibrations- 
ist Ffir den reinen Bohrbetrieb mit einem Bohrhammer dampfungseinrichtung 30 aus einer im Bereich eines 
kann der Austausch des vibrationsgedampften Hand- oberen Schenkels 22 angeordneten Dampfungsfeder 32 
griffs gegen einen ungedampften Handgriff zur Verbes- 40 und einem im Bereich eines unteren Schenkels 23 ange- 
serung der Ffihrungsgenauigkeit durchaus vorteilhaft ordneten Schwenkgelenks 31. Dabei ist der obere 
sein kann. Schenkel 22 nicht fest mit dem MontagekSrper 24 ver- 

Durch die in den Unteransprfichen aufgeftihrten bunden, sondern fiber die Dampfungsfeder 32 federnd 
MaBnahmen sind vorteilhafte Weiterbildungen und gekoppelt Der Handgriff 21 kann gemaB seinem Frei- 
Verbesserungen des im Anspruch 1 angegebenen Bohr- 45 heitsgrad urn das Schwenkgelenk 31 gegenfiber dem 
und/oder Schlaghammers bzw. der im Anspruch 7 ange- Montagekdrper 24 abgefedert schwenken, wie in Fig. 1 
gebenen Handgriffanordnung ffir einen Bohr- und/oder gestrichelt angedeutet ist Auf diese Weise werden beim 
Schlaghammer mflglich. Schlagbetrieb des Bohrhammers 10 entstehende 

Schwingungen und Vibrationen gedampft auf den 
Zeichnung 50 Handgriff 21 fibertragen, wodurch der Bediener des 

Bohrhammers 10 spfirbar entlastet wird 

Zwei Ausfflhrungsbeispiele der Erfindung sind in der In Fig. 2 ist ein zweites Ausfuhrungsbeispiel einer 
Zeichnung dargestellt und in der nachfolgenden Be- Handgriffanordnung gezeigt, welche mit der Bezugs- 
schreibung naher erlautert Fig. 1 zeigt einen Bohr- und/ zahl 220 bezeichnet ist Diese weist ebenfalls einen etwa 
oder Schlaghammer mit abgenommener, vibrationsge- 55 U-fdrmigen Handgriff 221 auf, welcher mit einem ana- 
dampfter Handgriffanordnung, Fig. 2 eine Handgriffan- log zum ersten Ausfuhrungsbeispiel ausgebildeten 
ordnung mit Vibrationsdampfungseinrichtung gemaB Montagekdrper 224 fiber Schenkel 222 und 223 verbun- 
einem zweiten Ausfuhrungsbeispiel sowie Fig. 3 eine den ist ImJBereich der Schenkel 222 und 223 ist eine 
Handgriffanordnung ohne Vibrationsdampfung. Vibrationsdampfungseinrichtung 230 vorgesehen. Diese 

60 wird durch eine geanderte vibrationsgedampfte Materi- 
Beschreibung der Ausfflhrungsbeispiele albeschaffenheit des Handgriffs 221 im Bereich seiner 

Schenkel 222, 223 gebildet Im Beispielsfall sind die 

In Fig. 1 ist mit 10 ein Bohrhammer bezeichnet der Schenkel 222, 223 aus einem gegenfiber dem Material 
mit einem Maschinengehause 11 versehen ist Aus dem des Handgriffs 221 und des Montagekflrpers 224 wei- 
Maschinengehause 11 ragt eine Antrie&sspindel 12 her- 65 cheren Material geformt So bestehen die Schenkel 222, 
vor, an der endseitig ein Werkzeughalter 13 befestigt ist 223 beispielsweise aus einem weichen thermoplasti- 
Innerhalb des Maschinengehauses 1 1 ist ein schematisch schen Elastomer- Kunststoff mit einer Harte von ca. 40 
angedeuteter Antriebsmotor 14 untergebracht der fiber Shore, wahrend der Handgriff 221 und der Montagekdr- 
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per 224 aus einem demgegenUber harteren thermopla- 
stischen Elastomere-Kunststoff mit einer Harte von ca. 
100 Shore hergestellt ist Die beiden die Vibrations- 
dampfungseinrichtung 230 bildende Schenkel 222 und 
223 kdnnen in einem Zwei-Komponenten-Spritzverfah- 5 
ren zusammen mit dem Handgriff 221 und dem Monta- 
gekdrper 224 einstttckig hergestellt werden. Die relativ 
weichen Schenkel 222, 223 des Handgriffs 221 bewirken, 
daB sich der Handgriff 221 gegenfiber dem Montage- 
kdrper 224 gedampft f edernd verschieben laBt 10 

In Fig. 3 ist eine Handgriff anordnung 320 ohne ge- 
sonderte Vibrationsdampfungseinrichtung dargestellt 
Die Handgriffanordnung 320 besteht ebenfalls aus ei- 
nem etwa U-fdrmigen Handgriff 321, der uber Schenkel 
322, 323 mit einem Montagekdrper 324 verbunden ist 15 
Die Handgriffanordnung 320 ist analog zu den beiden 
anderen Ausfuhrungsbeispielen an das Maschinenge- 
hause 11 des Bohrhammers 10 im Austausch ansetzbar. 
Das Anbringen der Handgriffanordnung 320 an das Ma- 
schinengehause 11 ist insbesondere dann vorteilhaft, 20 
wenn der Bohrhammer 10 zum reinen Bohren verwen- 
det wird, bei dem eine genaue Fuhrung der Maschine 
uber den Handgriff 321 erforderlich ist Andererseits 
lassen sich vorhandene, mit der Handgriffanordnung 
320 versehene Bohr- und/oder Schlaghammer problem- 25 
los mit einer Vibrations daxnpfung nachrOsten. 

Die vorliegende Erfindung ist nicht auf die gezeigten 
AusfQhrungsbeispiele beschrankt So kann an Stelle der 
beschriebenen Vibrationsdampfungseinrichtung auch 
eine andere vorteilhafte Vibrationsdampfung treten. 30 
Wesentlich ist, daB diese an einem abnehmbaren Hand- 
griffteil angeordnet ist und mit diesem eine einfach aus- 
tauschbare Handgriffanordnung bildet 

Patentansprilche 35 

1. Bohr- und/oder Schlaghammer mit einem Ma- 
schinengehause (11), mit einem an das Maschinen- 
gehause (11) ansetztbaren Handgriff (21, 221) und 
mit einer zwischen Maschinengehause (11) und 40 
Handgriff (21, 221) angeordneter Vibrationsdamp- 
fungseinrichtung (30, 230), dadurch gekennzeich- 
net, daB der Handgriff (21, 221) mit einem Monta- 
gekdrper (24, 224) verbunden ist und mit diesem 
eine Handgriffanordnung (20, 220) bildet, weiche 45 
mittels des Momagekdrpers (24, 224) Idsbar an das 
Maschinengehause (11) ansetzbar ist wobei die Vi- 
brationsdampfungseinrichtung (30, 230) zwischen 
Handgriff (21, 221) und Montagekdrper (24, 224) 
angeordnet ist 50 

2. Bohr- und/oder Schlaghammer nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet daB der Handgriff (21, 
221) im wesentlichen U-fdrmig ausgebildet ist und 
Schenkel (22, 23; 222, 223) hat weiche mit dem 
Montagekdrper (24, 224) verbunden sind 55 

3. Bohr- und/oder Schlaghammer nach Anspruch 1 
oder 2, dadurch gekennzeichnet daB die Vibra- 
tionsdampfungseinrichtung (30, 230) an der Ober- 
gangsstelle vom Handgriff (21, 221) zum Montage- 
kdrper (24, 224) im Bereich der Schenkel (22, 23; eo 
222, 223) angeordnet ist 

4. Bohr- und/oder Schlaghammer nach Anspruch 
31 dadurch gekennzeichnet daB die Vibrations- 
dampfungseinrichtung (30) einerseits durch ein 
Schwenkgelenk (31) gebildet wird, das an einem 65 
unteren Schenkel (23) des Handgriffs (21) angeord- 
net ist und andererseits eine Dampfungsfeder (32) 
aufweist Qber die ein oberer Schenkel (22) mit dem 
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Montagekdrper (24) verbunden ist 

5. Bohr- und/oder Schlaghammer nach Anspruch 3, 
dadurch gekennzeichnet daB die Vibrationsdamp- 
fungseinrichtung (230) durch eine geanderte vibra- 
tionsabsorbierende Materialbeschaffenheit im Be- 
reich der Schenkel (222, 223) gebildet wird 

6. Bohr- und/oder Schlaghammer nach Anspruch 5, 
dadurch gekennzeichnet daB die Handgriffanord- 
nung (220) aus thermoplastischem Kunststoff be- 
steht der im Bereich von Handgriff (221) und Mon- 
tagekdrper (224) eine Harte von etwa 100 Shore 
aufweist und im Bereich der Schenkel (222, 223) 
eine geringere Harte von etwa 40 Shore hat wobei 
die Schenkel (222 und 223) einstuckig mit dem 
Handgriff (221) bzw. dem Montagekdrper (224) ge- 
formt sind 

7. Handgriffanordnung fur einen Bohr- und/oder 
Schlaghammer, weiche einen Handgriff (21, 221) 
aufweist der uber Schenkel (22, 23, 222, 223) mit 
einem Montagekdrper (24, 224) verbunden ist wo- 
bei der Montagekdrper (24, 224) ldsbar an ein Ma- 
schinengehause (11) des Bohr- und/oder Schlag- 
hammers (10) ansetzbar ist dadurch gekennzeich- 
net daB die Handgriffanordnung (20, 220) mit einer 
Vibrationsdampfungseinrichtung (30, 230) versehen 
ist weiche im Bereich der Schenkel (22, 23, 222, 223) 
des Handgriffs (21, 221) angeordnet ist 
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